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AB: A processor (1) is coupled to a number of input devices (3, 
4) receiving signals from respective sensors (10,11). The 
sensor provides activation signals for controlling the 
monitored technical process in dependence on the measured 
values provided by the sensors, fed to output devices (5) 
coupled to process control actuators (12) . A setting device (7, 
8,9) allows at least one of the input devices to be coupled to 
one of the output devices via an activation line (ALa,ALb, . . . 
ALm) . The input devices are provided at plug- in locations, 
coupled together via the activation lines, each plug-in 
location having .a respective setting device.; For automation, 
units for monitoring input units condition from sensors 
connected to units. Shorter reaction time during control mode. 
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Prufungsantrag gem. § 44 PatG 1st gestellt 
@ Anordnung mrt Ein- und Ausgabeeinheiten 

@ In Autornatisierungsgeriten Gberwachen Eingabeeinhei- 
ten Zustande von Sensoren, walche an diese Bngabeeinhei- 
ten angeschtossen sind. Fur den Fall, daB aufgrund von 
Ereignissen sich besttmmte Zu stand e einstelten, fuhren die 
Eingabeeinheiten etner CPU-Einheit Unterbrechungssignaie 
zu r welche aufgrund dieser Stgnale MaBnahmen einleitet 
Die CPU-Einheit aktrviert z. B. einige an die Ausgabeeinhei- 
ten angeschlossene Aktoren, welche auf einen zu steuem- 
den technischen ProzeB einwtrken. DaB wahrend des Steu- 
erbetriebs eine Reaktion auf efn Ereignls unter der Mitwir- 
kung der CPU-Einheit einzuleiten let, erhoht allerdings die 
Reaktionszeit auf ein darartiges Ereignis. Es wird eine 
Anordnung vorgeschlagen, welche die Reaktionszeit wah- 
rend des Steuerbetriebs verkurzt. 
™ Die Erfindung wird angewandt in AutornetisierungBgeraten. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine Anordnung gemaB dem 
Oberbegriff des Anspruchs 1. 

Eine derartige Anordnung ist aus dem Siemens-Kata- 5 
log SIMATIC S5, ST 54.1, Kapitel 1 und 3, Ausgabe 
1994, bekannt Dort uberwachen Eingabeeinheiten Zu- 
stande von Sensoren, welche an diese Eingabeeinheiten 
angeschlossen sind Fur den Fall, daB aufgrund von Er- 
eignissen sich bestimmte Zustande einsteUen, fuhren die 10 
Eingabeeinheiten einer CPU-Einheit Unterbrechungssi- 
gnale zu, welche aufgrund dieser Signale MaBnahmen 
einleitet Die CPU-Einheit aktiviert z. B. einige an die 
Ausgabeeinheiten angeschlossene Aktoren, welche auf 
einen zu steuernden technischen ProzeB einwirken. DaB 15 
wahrend des Steuerbetriebs eine Reaktion auf ein Er- 
eignis unter der Mitwirkung der CPU-Einheit einzulei- 
ten ist, erhoht allerdings die Reaktionszeit auf ein derar- 
tiges Ereignis. 

Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zu- 20 
grunde, in einer Anordnung der eingangs genannten Art 
die Reaktionszeit wahrend des Steuerbetriebs zu ver- 
kurzen. 

Diese Aufgabe wird durch die im kennzeichnenden 
Teil des Anspruchs 1 angegebenen MaBnahmen gelost 25 

Vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung ergeben 
sich aus den Unteranspruchen. 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand eines Aus- 
fahrungsbeispiels unter Bezugnahme auf die einzige Fi- 
gur der Zeichnung naher erlautert Die Figur der Zeich- 30 
nung zeigt in Form eines Blockschaltbildes Bestandteile 
eines Automatisierungsgerates. 

Eine Verarbeitungseinheit 1 des Automatisierungsge- 
rates ist uber einen AdreB-, Daten- und Steuerleitungen 
aufweisenden Systembus 2 mit Digitaleingabeeinheiten 35 
3, 4, einer Digitalausgabeeinheit 5 sowie mit Einstellmit- 
teln 7, 8, 9 verbundea Die Einheiten konnen als steckba- 
re Funktionseinheiten ausgebildet sein, die auf Steck- 
platzen eines Ruckwandbusses des Automatisierungs- 
gerates steckbar sind An die Digitaleingabeeinheiten 3, 40 

4 sind Sensoren 10, 11 und an die Digitalausgabeeinheit 

5 ist ein Aktor 12 angeschlossen, wobei die Sensoren 10, 
11 MeBgroBen eines zu steuernden technischen Prozes- 
ses erfassen und den Digitaleingabeeinheiten 3, 4 zufuh- 
ren. Die Digitaleingabeeinheiten 3, 4 erzeugen aufgrund 45 
dieser MeBgroBen geeignete Aktivierungssignale, wel- 
che gemaB den vorgenommenen Einstellungen in den 
Einstellmitteln 7, 8, 9 direkt uber Aktivierungsleitungen 
ALa, ALb . . . ALm der Digitalausgabeeinheit 5 zufuhr- 
bar sind. Aufgrund dieser Aktivierungssignale wirkt die 50 
Digitalausgabeeinheit 5 uber den Aktor 12 auf den tech- 
nischen ProzeB ein. 

Es ist angenommen, daB die Digitaleingabeeinheit 3 
ein von dieser Einheit erzeugtes Aktivierungssignal 
uber die Aktivierungsleitung ALm der Digitalausgabe- 55 
einheit 5 ubertragen solL Wahrend eines Parametrier- 
laufs der Verarbeitungseinheit 1 erzeugt ein durch die 
Verarbeitungseinheit 1 zu bearbeitendes Parametrier- 
programm nach den Vorgaben eines Anwenders fur je- 
de Einheit 3, 4, 5 und somit fur jedes Einstellmittel 7, 8, 9 60 
eine Kennung, die anzeigt, welche der Aktivierungslei- 
tungen ALa, ALb . . . ALm fur die jeweilige Einheit zur 
Obertragung ihres Aktivierungssignals an die Digital- 
ausgabeeinheit 5 zu aktivieren ist Ferner hinterlegt das 
Parametrierprogramm diese Kennungen in den Einstell- ss 
mitteln 7, 8, 9 zugeordneten Registern. Fur den Fall, daB 
— wie angenommen — fur die Einstellmittel 7, 9 die 
Kennungen fur die Aktivierungsleitungen ALm hinter- 



legt sind, steuert ein Einstellprogramm, das Teil des Pa- 
rametrierprogramms sein kann, die Einstellmittel 7, 8, 9 
uber jeweilige Steuereingange 13, 14, 15 dieser Einstell- 
mittel 7, 8, 9, derart, daB die Einstellmittel 7, 9 die Akti- 
vierungsleitung ALm mit ihren Verbindungsleitungen 
16, 17 verbindet Die Verbindungsleitung 18 der Digital- 
eingabeeinheit 4 wird mit keiner der Aktivierungsleitun- 
gen ALa, ALb ... ALm verbunden. Das Einstellpro- 
gramm liest zunachst die Register aus, erzeugt geeigne- 
te Steuersignale, die den Steuereingangen 13, 14, 15 der 
Einstellmittel 7, 8, 9 zugefuhrt sind und diesen anzeigen, 
welche Verbindungsleitung 16, 17, 18 mit der jeweiligen 
Aktivierungsleitung ALa, ALb . . . ALm an den jeweiligen 
Eingangen der Einstellmittel 7, 8, 9 kurzzuschlieBen ist. 

Damit die Digitalausgabeeinheit 5 auf verschiedene 
Aktivierungssignale unterschiedlich reagieren kann, ist 
diese mit einer Auswertetabelle versehen, welche die 
Verarbeitungseinheit 1 der Digitalausgabeeinheit 5 
ubertragt und in einem Speicher der Ausgabeeinheit 5 
hinterlegt ist Die Auswertetabelle zeigt die Zuordnung 
von einzuleitenden MaBnahmen zu Art und GroBe von 
Aktivierungssignalen an, d h. sie zeigt an, welche MaB- 
nahme bei welchem Aktivierungssignal einzuleiten ist 
Auch konnen die Digitaleingabeeinheiten 3, 4 Ereigni- 
stabellen aufweisen, welche ebenfalls die Verarbei- 
tungseinheit 1 den Digitaleingabeeinheiten 3, 4 uber- 
tragt und in einem Speicher dieser Einheiten 3, 4 hinter- 
legt Diese Tabellen zeigen an, welche Ereignisse wel- 
chen Aktivierungssignalen zugeordnet sind, d. h. sie zei- 
gen an, welche Aktivierungssignale bei welchem Ereig- 
nis zu erzeugen und der Digitalausgabeeinheit 5 zu 
ubertragen sind 

Patentanspruche 

1. Anordnung 

— mit einer Verarbeitungseinheit (1), 

— mit Eingabeeinheiten (3, 4), an welche Sen- 
soren (10, 11) anschlieBbar sind und welche 
aufgrund von durch die Sensoren (10, 1 1) er- 
faBten MeBgroBen eines zu steuernden techni- 
schen Prozesses Aktivierungssignale erzeu- 
gen, und 

— mit Ausgabeeinheiten (5), an welche Akto- 
ren (12) anschlieBbar sind und die aufgrund der 
erfaBten MeBgroBen uber die Aktoren (12) auf 
den zu steuernden technischen ProzeB einwir- 
ken, dadurch gekennzeichnet, 

— daB mindestens ein Einstellmittel (7, 8, 9) 
vorgesehen ist, das derart einstellbar ist, daB 
mindestens eine der Eingabeeinheiten (3, 4) mit 
mindestens einer der Ausgabeeinheiten (5) 
uber eine Aktivierungsleitung (ALa, ALb ... 
ALm) verbindbar ist 

2. Anordnung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Einheiten (3, 4, 5) in Steckplatzen 
steckbar sind, welche uber Aktivierungsleitungen 
(ALa, ALb . . . ALm) miteinander verbindbar sind, 
wobei fur jeden Steckplatz ein Einstellmittel (7, 8, 9) 
vorgesehen ist 

3. Anordnung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Einsteilung durch die Ver- 
arbeitungseinheit (1) parametrierbar ist 

4. Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB jedes Einstellmittel 
(7, 8, 9) einen Multiplexer aufweist 
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